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OZET

Yapisinda 1 adet robot kol, 5 bariyer devresi, 1 adet kapasitif sensor, protipleme
kart1 (raspberry pi/ arduino) ve ladet kamera bulunan kompleks sistem tasarimi
yapilacaktir.

Kapasitif sensor ¢ikis sinyaline regrasyon analizi yapilarak metal, plastik, ahsap ve
bu malzemelerin disindaki malzemeleri (diger malzemeler) degerlerine ayirt eden,
ayirt ettigi malzemeleri ilgili bolmelere robot kol vasitasi ile yerlestiren ve
bolmelerdeki malzeme sayisini kullaniciya sunan sistem, ayrica kamera vasitasi ile
goriintiilenecektir.

AMAC

Giderek kirlenen, kirletilen diinyamizin atik sorununa béliimiimiizde gordiigiimiiz
ogretiler ile bir ¢6ziim yolu sunmak. Ayrica projeyi hayata gecirirken
ogrendiklerimizi kullanmak, pekistirmek, takim ¢alismasini 6grenmek ve deneyim
kazanmaktir.

PROJEDE KULLANILACAK YONTEM VE METODLAR

Yazilim olarak Raspberry Pi veya Arduino programlama kartlarinin
programlama arayiizleri kullanilacaktir. ARduino & raspberry pi ile siiriicii arasinda
baglantili olacak sekilde elektronik devre kurulacak. Mekanik pargalar elektronik
devre ile uyumlu olacak sekilde montaj edilecek.

PROJE i$---ZAMAN PLANI

Malzeme Temini 5-25 Ekim 2018
Mekanik Montaj 26 Ekim-15 Kasim 2018
Elektronik Montaj ve Programlama 15 Kasim-10 Aralik 2018
Testler 15-31 Aralik 2018
Degerlendirme 1-10 Ocak 2018

Not: Proje yapiminda tiim isler ortak olarak yiriitiilecektir




SONUC

Projede bir bant tizerinden gelen geri doniisiime gonderilecek herhangi bir
malzemeyi kapasitif sensor yardimi ile gerekli haznelere robot kol yardimai ile
tasimak. Haznelerdeki iirlinleri ve sistemde istenmeyen {iriinlerin adet bilgilerini
kullaniciya sunmak. Kullanicinin is sahasina girmeden prosesi kamera, sensorler ve
aktuatorler (is elemanlari) ile denetlemesine olanak saglamaktir.

KAYNAKLAR
mekatronikmuhendisligi.com
robotistan.com
motorobit.com
robotizmo.com
aliexpress.com
kontrolkalemi.com
arduino.com
raspberry.com







